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	提名意见
	我国现有架空输电线路一千多万公里，其中山区密林中110KV以上的高压输电线路占65%以上，基于无人机的智能巡检系统是解决山区输电线路巡检难、效率低和保障巡检人员安全的核心技术，对巡检无人化、智能化具有重要意义。针对传统无人机电网线路巡检面临的撞机、检测准确率低和续航里程短的三大难题，提出了基于压缩卷积神经网络的避障算法、基于注意力机制的深度网络图像批准方法、基于Stackeberg博弈的巡航轨迹自适应优化方法，突破了新型无人机避障技术、智能识别技术、巡航轨迹自适应优化等关键技术，构建了电力智能巡检平台实现输电线路巡检调度优化。产品获得国家CMA计量检测认证，已实现产业化，销售额达到3000万以上，经济效益显著。相关研究成果应用于国家电网下属的10多个区县市，为电力部门提供了便捷、安全、高效的系统服务，近3年应用本成果科技创新产生的经济效益总额5亿元以上。相关科研成果包括授权6项发明专利、10项实用新型专利和软件著作权，发表了13篇SCI和核心论文。
该团队所开展的基于无人机的智能巡检系统为山区输电线路巡检难、排障难、决策难，提供了特有的模式与专业的方案，具有很好的创新性，技术难度较大，取得显著的环境效益，对推动经济发展和社会进步有重要意义和作用。
提名该成果为浙江省科学技术进步奖二等奖。



